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DrosSibas

Ladzu izlasiet droStbas noradijumus pirms sakat lietot ierici, ka arT jebkuru neskaidribu
gadijuma censaties lietot intrukciju, ka ar varat sanemt konsultacijas pa talruni: + 371
67544244 darba dienas no plkst. 10-18.

Lddzam ievérot pamatdroSibas noteikumus, lai nepielautu nekadu ugunsgréka
iesp&jamibu, Tssavienojumu elektrotikla ka arT pasargatu sevi no jebkadiem ievainojumiem

Drosibas instrukcija:
1.1zlasiet So lietoSanas pamacibu pirms ierices lietoSanas.
2.Neizmatojiet $o iekartus arpus majas.
3.Nepielaujiet tdens nok|G8anu aparata, ka art nelietojiet robotu apstak|os, kad
Gdens varétu iek|at aparata un sabojat to.
4.Pirms darba uzsakS$anas, atbrivojiet gridu no liekiem priekSmetiem ka drébes, papiri,
dazadi vadi un citi priek8meti, kas varétu traucét robota darbam. Ja gadijuma vads
iestrégs iericé, tad tas var apgazt tadus priekSmetus ka kréslus vai traukus.
5.Nekad nekapiet un nestaviet uz robota. Uzmaniet majdzivniekus un bérnus robota
darbibas sakuma.
6.Nekad nelietojiet robotu, la sasuktu cigareSu pelnus vai izdedZus no kamina.
7.Nekad nelietojiet aparatu, lai tas savaktu viegli uzliesmojoSus materialus.
8.Parliecinaties vai izejas durvis un ardurvis ir aizslégtas.
9.LietoSanas laika regulari parbaudiet vai ierices ventilacijas atveres nav aizséréjusas
un tiek nodroSinata normala ventilacija, pretéja gadijuma slikta ventilacija var
sabojat aparatu.
10.Ja robots ir sabojajies nekada gadijuma neméginiet to lietot !
11. Parliecinaties vai ir atslégta baroSana un nonemts akumulators, ja aparats netiek
izmantots ilgstoSu laika posmu.

Akumulatora uzlades un ekspluatacijas noradijumi:

1.Akumulators ir uzladéjams. Izmantojiet tikai paredzétu ladétaju, kas ir iepakojuma
komplekta. Ja neesat parliecinati kads spriegums ir Jisu €ka, kontaktéjaties ar
sertificétu elektriki vai kompaniju, kas atbild par €kas elektroapgadi.

2.1zmantojiet tikai akumulatoru, kas ir ieklauts komplekta.

3.Lietojiet [adétaju tikai iekStelpas.

4 .Lietojiet tikai Iadétaju, kas ieklauts komplekta.

5.Nelietojiet akumulatoru, ja ta pieslégvietas savienojums ir bojats.

6.Nepiekaraties ladétajam, kontaktdak$ai vai vadam ar mitram rokam.

7.Ja aparatu nepiecieSams iztirit, atvienojiet ierici no baroSanas un nonemiet bateriju.

8.Pirms aparata izmeSanas, nonemiet akumulatoru.

9.Akumulatoru drikst izmest tikai tam piemerota vieta, jo tas ir videi kaitigs.




PAPILDUS |

Pirmkart gribam pateikties, ka esat izdarijusi pareizu izvéli - So VBOT Rv14 putek|u
sUcéju robotu ar bazes staciju.

Sis lieliskais tiri8anas robots, nevainojami izstradata talvadibas pults un puteklu
savacéjs padara 3o aparatu idealu gridas tiriSnai. RV-14 robots noteikti Jums bas
lielisks paligs tiriSanas darbu veik§ana. Péc darba uzsakSanas Rv14 tiriSanas robots
sak tiriSanas programmu, izmatojot €etru veidu algoritmu: péc izvéles-->spiralveida-->
gar sienu-->"Z"tipa-->spiralveida-->péc izvéles..... 8Ts kustibas iztiris katru istabas stariti.
Kad tiriSnas robots saskarsies ar tadiem SkérSliem ka siena vai mébeles, tas turpinas
darbu, rapigi iztirot apkart $kérsliem. Sanu birstites palidzés savakt putek|us un
netirumus un nogadat tos atkritumu tvertné. Péc tam kad robots bls pabeidzis tirTt vienu
sienu, tas turpinas darbu péc €etru veidu algoritma, lai tiritu nakamo. Kad iekartas
akumulators bis izladéjies, robots pats automatiski atradis bazes staciju, lai uzladétu

akumulatoru nakamajai misijai.
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Izvéles —> Spirale —>Garsienu —> Spirdle —> "Z"Tipa —> Spirale
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IEKARTAS KO

1. Robots x1

2. Uzladéjams akumulators x1

3. Putekl|u parra turétajs x1

4. Putek|u papirs x3

5. Sanu birstite x2

6. Sprieguma adapteris ( d.c. 24V 500mA) x1
7. Talvadibas pults x1

8. LietoSanas pamaciba x1

9. Atkritumu tvertnes filtrs x1

10. Bazes stacija x1




ROBOTA PAM

Infra sarkanais

uztveréjs Vadibas slédzis

Kontroles panelis

Netirumu tvertne s Amortizators

Uzlades pieslegvieta
Akumulatora baterija

IslégSanas slédzis

Ventilacijas atveres

Vadibas mehanisms

Sanu birstite

Ritenil

Ritena turetajs

Sanu sensors

Kontakti automatiskai uzladei no bazes stacijas

* Pirms robots dosies uz bazes staciju, nav bistami ja kotakti tiks savienoti
sava starpa ar kadu metala priekSmetu.




BAZES STACIJ/

1. Bazes stacija - 1 gab.
2. Stiprinajums - 1 gab.
3. Skraves ar dibeliem - 2 gab.

Kontaktpaksnes domates uzladésanai.
*Nav bistami, ja kontakti tiek nejausi savienoti sava starpa ar kadu
metalisku materialu.

Vada turétajs

Skraivju vietas

Pieslégvieta uzlades adapterim
d.c. 24V 500mA




IEKARTAS

1. leslégSanas slédzis, zala indikatora lamapina iedegas, kad iekarta tiek ieslégta.

2. lzvéles slédzis - domats, lai iestatitu darba ilguma rezimu. Nospiediet, lai indikators
radttu poziciju “Max” - (sarkanais indikators) <robots stradas maksimali ilgi
[Tdz akumulatora izladei>, iestatot " M " poziciju (dzeltenais indikators) <stradas
40 mindtes>, un izvéloties " S " reZimu (zalais indikators) <tiris 20 mindtes>.

3. No ceturtas ITdz sestajai reizei, kad JUs piespiedisiet izvéles slédzi, indikators radts
maksimalo " Max " rezZimu (mirgo sarkanais indikators) <Iidz pilnigai izladei>, uz
"M " rezimu (mirgojoss dzeltenai indikators) <40 minGsu tiriSana>, uzuz"S"
reZimu (mirgojoSs zalais indikators) <20 minGsu tiriSna>. MirgojoSa indikatora
lampina nozimé to, ka péc misijas izpildidanas, robots nedosies uz bazes staciju,
lai uzladétos, bet paliks tur, kur apstajies.

4. Kad nospiez VAC (ieslégt/izslégt) podzinu uz talvadibas pults, iedegas MOP
indikators un tiek izslégts robota sasikSanas motors, laujot robotam dorboties
slauciSanas rezima, izmantojot putek|u materialu.

5. Kad akumulatora baterija driz izladésies, sarkana indikacijas lampina sak mirgot
(skatit akumulatora indikacijas lampina).

Vidéjais darba rezims
Maksimals darba rezims indikators (dzeltens)
indikators (sarkans)

Jaudas indikacijas lampina

Isais darba rezims
indikators (zal|$)

MOP (zal$)
) o Infrasarkanais
Izvéles slédzis uztvergjs

Akumulatora stavok]|a indikacijas lampina.
Akumulatora stavokla indikacijas lampina degs tikai tad, ja robots ir ieslégts.
Kad robots netiek lietots, vienmér izslédziet to.

Indikacijas lampinas krasa Stavoklis
Zal$ PilnTba uzladéts
Sarkans mirgojoSs Akumulatoru nepiecieSams uzladét
Zal$ mirgojoSs Notiek uzlade
Sarkans PilnTba izladéts




Akumulatora indikators

Pulkstena iestatiSna Stunda Minate Nedélas diena
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Darba uzsaksana

1.
2.

3.

4.

Pievienojiet 1adétaju bazes stacijai un bazes staciju piestipriniet pie sienas.

LCD ekrans saks mirgot.

Nospiediet pogu (1)"Full Go" vienreiz, tad indikators "Sakt" paradisies ekrana
labaja pusé, tas nozime to, ka, kad robots bis pilniba uzladéjies, tas uzreiz

saks tiriSanu. Atkartoti nospiezot o pogu, indikators “Sakt” izdzisTs un 3T funkcija
tiks atslégta.

Nospiediet pogu (2)"Set" lai parslégtos starp esos$o laiku un vélamo tiriSanas laiku.

Pulkstena laika iestatiSna.

1.

2.

3.

Nospiediet pogu (2) "Set" vienreiz, "SET CLK" saks mirgot un var sakt laika un datuma
iestatiSanu.

Nospiezot pogu (3) "Select" varam izvéléties, ko regulét: stundas, mindtes vai
nedélas. Nospiezot pogu (2) varam saglabat vajadzigo laiku un pariet uz nakamo
etapu.

Nospiediet pogu (4) (+) un pogu (5) (-) lai mainTtu ciparus uz ekrana.

TiriSanas grafika iestatiSana.

1.

2.

4.
5.

Nospiediet (2) "SET" divreiz , "SET / " indikators saks mirgot un varat sakt iestatit
sev vélamo tiriSanas laiku un dienu.

Nospiediet pogu (3)"Select" lai parslégtos starp dienam, stundam un minatém.

Ja iepriek$ nav bijis iestatits tiriSnas grafiks, tad uz ekrana paradisies: -- : --,

un ar pogam (4) un (5) var mainftt tiriSanas laiku un dienu, parslédzot ciparus uz
augsu vai leju.

. JUs varat likt robotam tirit katru dienu (Su-Sa) vai piecas dienas nedéla

(Mo-Fr) vai arT seSas dienas nedéla (Mo-Sa) vai divas dienas nedéla (Su un Sa)
vai jabkura nedélas diena individuali.

Nospiediet pogu (4) (+) vai pogu (5) (-) lai mainTtu ciparus uz augsu vai leju.

Péc tam, kad esat saprogramméjusi robotu, " o/ " indikators paradisies ekrana
labaja puseé.

* Kad iekarta veiksmigi ir pieslégusies bazes stacijai, bazes stacijas LCD ekrana

akumulatora indikators mirgos, kas nozimé, ka notiek uzlade.




TALVADIBAS P

1. Talvadibas pults barojas no diviem "AAA" akumulatoriem.
2. Stradajot ar pulti, virziet to uz robota Infrasarkana uztvéréja pusi.
3. Izmantojot pogu “Auto” var izvéléties tiriSanas programmas (Max)-(M)-(S).
4. Funkcijas:
1) Manualais rezims / Auto rezims (Max-M-S): Parslédz starp automatisko un manualo
rezimu. Nospiezot vélreiz tiek parslégti tiriSanas rezimi (Max->M->S).
2) Uz priekSu: Nospiezot pogu vienreiz robots virzisies taisni uz priekSu kamér
neatdursies pret $kérsli until it, nospiezot pogu “stop” robots apstasies.
3) Pa kreisi: Nospiezot Tslaicigi uz sekundi, robots pagriezisies pa kreisi.
Nospiezot un turot pogu, robots griezisies pa rinki.
4) Pa labi: Nospiezot 1slaicigi uz sekundi, robots pagriezisies pa labi.
NospieZot un turot pogu, robots griezisies pa rinki.
5) Stop: Nospiezot So pogu, robots uzreiz apstasies.
6) Atpakal: Nospiezot robots saks kustibu uz aizmuguri.
*Uzmanibu: Robotam nav aizmuguréjo infrasarkano sensoru, lai novérstu
nokriSanu pa kapném kad tas virzas atmuguriski.
7) Spirale: Piespiezot So pogu robots saks spiralveida kustibu kamér tas atdursies
pret sienu vai kadu citu $kérsli un péc tam parslégsies uz “Auto” rezimu.
8) VAC ON/OFF poga: Nospiediet, lai ieslégtu vai izslégtu motoru (putek|u slauciSanas
rezims.
9) Docking: Nospiezot robots dosies uz bazes staciju, lai veiktu uzladi.

IR raiditajs

(1) Manualais/ Auto (Max-M-S)

(2) Uz prieksu

AUTO

(3) Pa kreisi

- >
LEFT. STOP  RIGHT

(4) Palabi
(6) Uz aizmuguri

(5) Stop
(7) Spirale

(8) Stuksanas motors
ON/ OFF poga

(9)Docking




AKUMULATORA

1. Pirms akumulatora uzstadiSanas parliecinaties vai ierice ir izslégta.
2. Piespiediet un virziet akumulatora aizsargatveri bultinas virziena ka radits att.1
3. levietojiet akumulatoru tam paredzétaja vieta (ievérojiet virzienu) ka attélots

att. 2.
4. Pievienojiet akumulatora pieslégumkontaktu tie$a ka paradits attéla 2. Kad akumulators

pievienots, aizveriet aizsargvacinu.

Att. 1

Att. 2

~N

Akumulatora
g kotakts
Pieslegum- %
kontakts ﬂ

Klikskis
\

Akumulatora
kontakts

Uzladéjams akumulators
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KA PAREIZI

. Lai pilniba uzladétu akumulatoru, nepiecieSamas 6-8 stundas.
. Ja uz robota akumulatora indikacijas lampina mirgo sarkana krasa, tas nozimée, ka

nekavéjoties jauzladé akumulators.

. Parliecinaties, ka aparats ir izslégts un akumulators uzstadits pareizi.
. Pievienojiet d.c. adaptera pieslégvietu pie d.c. pieslégvietas aparata sanos, un

pieslédziet a.c. adaptera pieslégvietu pie a.c. Elektribas rozetes.
(Ladzu vispirms pievienojiet adapteri pie ierices un tikai péc tam pie elektribas
rozetes ka paradits attéla 3.

. Robota uzlades indikacijas lampina saks mirgot zala krasa .
. Uzlades indikacijas lampina degs zala krasa (nemirgojot), kad robota akumulators

bUs pilntba uzladéts.

Att. 3

Adaptera pieslégvieta
(d.c. 24V 500mA)

Uzlades indikacijas lampina
d.c. Pieslégvieta

UZMANIBU!!! Uzladéjot akumulatoru bez izladésanas, var novest pie

akumulatora darbibas ilguma samazinasanas vai sabojat to pilniba.

1

. Kad akumulators ir pilntba uzladéts, tas jaizladé pirms nakamas uzlades.

* |zladésana: Laujiet aparatam darboties vismaz 20 mindtes, tas bas pietiekosi,

lai varétu veikt uzladésanu

2. Uzladéjot akumulatoru bez izlades vairak ka tris reizes, var novest pie akumulatora

darba ilguma samazinaSanos. Ja ta ir noticis, partrauciet uzladi, atvienojiet aparatu
no bazes stacijas vismaz uz vienu stundu un péc tam parstartéjiet robotu.

1



KA UZSTADI

1. Grieziet birstiSu turétajus pret pulkstena raditaja virzienu iekartas apaksa (Att.4.)

2. Uzlieciet birstites uz turétajiem, tad uzlieciet birstiSu turétajus un grieziet tos
pulkstena raditaja virziena ka paradits atéla 5.

3. Birstites bs gatavas darbam, ja tas izskatisies ka paradits attéla 6.

BirstiSu
turétajs

BirstiSu
turétajs

Sanu birstite




Sagatavosanas darbas.

1.Lai nodrosSinatu augstaku darba efektivitati , atbrivojiet telpu no drébém, papiriem,
vadiem, vadu pagarinatajiem, paceliet uz augsu aizskarus un citus priekSmetus,
lai izvairttos no dazadiem negadijumiem. Gadijuma, ja robots sapisies vados vai
citos priek8metos, tas var apgazt kadu kréslu vai pat traukus.

* Nelietojiet iekartu SG Phat Shag sérijas paklaju tiriSanai.

2. Lietojot iekartu pirmo reizi, batu nepiecieSams pavérot robotu, lai parliecinatos,

ka tiriSnas process notiek bez starpgadijumiem. Ja robots iestrégs pieméram zem gultas,
tad tas droSTbas apsvérumu dé| atslégsies péc 10 sekundém.

Darba uzsaksSana.

1. Iztiriet netTrumu tvertni .

2. Novietojiet robotu taja telpas vieta, kus ir visvairak brivas vietas.

3. leslédziet aparatu, izmatojot slédzi, kas ir aparata labaja pusé.

4. Nospiezot izvéles slédzi, izvElaties vélamo tTridnas laika ilgumu:

" Max-Maksimums "(ITdz akum. izladei) - " M-vidéjs "(apm. 40 mindtes) vai " S-Tsais "
(apm. 20 minadtes).

5. Péc 2 sekundém robots automatiski saks tirisanu.

6. Kad tiriSana bis pabeigta, aparats dos bridinajuma signalu un apstasies. Ja akumu-
latora indikacijas lampina mirgos sarkana krasa (akumulators driz beigsies), tad
robots ik p&c mintates dos bridinajuma signalu kamér tas tiks izslégts vai akumulators
pilntba izladésies.

Tirisanas apstadinasana.

1. Ja vélaties nekavéjoties apstadinat tiriSanas procesu, JUs varatizslégt aparatu ar
slédzi iekartas labaja pusé, vai pacelt aparatu no zemes, tas apstasies péc 3 sekundém.

2. Apstadinat varat nospiezot " STOP " pogu uz talvadibas pults.

3. Ja péc tam vélaties atsakt tiriSanu, nolieciet iekartu uz zemes un nospiediet "AUTO "
pogu uz talvadibas pults.

4. lerice ir aprikota ar droS1bas funkcijam, ja ta tiks pacelta no zemes vai citdda veida
apturéta darbiba, ta automatiski atslégs baroSanu.
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BAZES STACIJZ

UzstadiSanas metodes:

1. Nonemiet aizargpapiru no ITmé&josas lenta, kas atrodas bazes stacijas aizmuguré
Att. 7, Pieliméjiet bazes satcijas turétaju pie sienas, atstajot kreisja pusé 100 cm
brivas vietas un labaja pusé 30 cm brivas vietas ka paradits attéla 8.

2. Nonemiet bazes staciju no turétaja un pievienojiet baroSanas DC vadu.

3. Lai nodrosinatu lielaku stipribu, varat izmantot stiprinaSanai skriives un dibelus, kas
ieklauti komplekta.

2 *
Ll .
REETTT L

-

.
*

30 o
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BAZES STACI

Testésana

Lai noskaidrotu vai bazes stacija ir savienojusies ar robotu, varam izmantot 2 metodes:

1. Testéjot izmantojam paSu ierici: turot nospiestu izvéles pogu, ieslédzam robotu ar
ieslégSanas slédzi labaja pusé. Pé&c tam kad robots saks kustéties, atlaizam izvéles
pogu un robots saks meklét bazes staciju, lai uzladétos (Att.9.)

2. Testéjot izmantojam talvadibas pulti: lesledzam robotu ar ieslégSanas slédzi labaja

pusé, nospiezam pogu “Docking” uz talvadibas pults, robots sdks meklét bazes staciju,
lai uzladétos (Att. 10.)

Att. 9 Turiet nospiestu

leslégSanas slédzis

Nospiediet " Docking "

leslégSanas slédzis

15



Darba uzsaksana.

1. Kad robots ir pabeidzis tiriSanu, tas saks meklét bazes staciju, lai uzladétos.

Ja aparats nevar atrast bazes staciju un veiksmigi uzladéties, Jums ar rokam japieliek
aparats pie bazes stacijas, lai tas varétu uzladéties. Ja notiek uzlade, tad uz iekartas
indikacijas lampina migos zala krasa. Bet ja indikacijas lampina nesak mirgot, tas
nozimé ka aparats ir pilniba izladéjies un Jums jauzladé tas manuali ar vadu: I1zslédziet
baroSanu ar iesleg$anas/izslegSanas slédzi aparata labaja pusé un pievienojiet DC
adapteri ierices labaja pusé. Talat akumulatora indikacijas lampina saks mirgot zala
krasa. Nav nozimes iekarta tiek l1adéta manuali ar vadu vai automatiski, izmantojot
bazes staciju, kad ta bus pilntba uzladéta indikacijas lampina degs zala krasa.

No matter if the unit is charged manually.

2. Jums jaizslédz aparats, ja lad&jat to manuali ar vadu. JUs varat uzladét manuali ar vadu

5-10 mindtes un tad pievienot to bazes stacijai automatiskajai uzladei. Ir divas lietas,

kas janem véra, izmantojot automatisko ladédanu ar bazes staciju:

(1)IEKARTA IZSLEGTA: Nav nozimes kada tiridanas programma ir iestatTta, tas nesaks
tirit pat, ja bds pilntba uzladéts.

(2)IEKARTA IESLEGTA: kad pienaks izvélétais laiks, robots saks izvéléto tirisanas
programmu piem.: “Max-maksimums”. Péc darba pabeigSanas, robots atradis celu uz
bazes staciju un uzladésies. Nakamreiz, kad saks tiriSanu, robots tapat tiris “Max”
rezima.

3. Ja nevélaties, lai robots veic automatisko uzladi, Jis varat piespiest izvéles pogu uz
ta vai piespiest “Auto” pogu uz talvadibas pults kamér saks mirgot indikacijas lampinas
“Max”,”"M” vai “S”.

4. Kad robots ir pievienojies bazes stacijai, but nemirgo zala lampina, tas nozimé, ka
akumulators ir pilniba tukss. Ja ta notiek, tad robots janonem, no bazes stacijas un

jaizslédz tas ar izslég8anas slédzi. Péc tam jauzladé manuali, izmantojot adapteru.

o
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KA LIETOT

PIEZIME: Neveiciet slauci$anas funkciju uz paklaja. Ka ari nonemiet
sanu birstites, lai nesabojatu tas.

Putek|u materiala uzstadisana

1. Uzstadiet putek|u materialu un turétaja ka paradits attéla 11.

2. levietojiet putek|u materiala turétaju tam paredzétaja vieta (abu lielo ritenu iekSpusé)
un nostipriniet to, ka tas paradits attéla 12.

Darba UzsakSana

1. Nospiediet " VAC ON/OFF" pogu uz talvadibas pults, lai atslégtu sikSanas motoru,
tas taupTs energiju un samazinas robota troksni.

2. Saciet darbu ka tas aprakstits 13. Lapa.

Att. 11 q
Stiprinas putek|u
materials

\N

Putek|u materials
speciali $im modelim

Puteklu materiala turétajs

Turétajs tiek ielikts neliela cauruma
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TIRISANA U

TIRISANAS MOTODES

Robota tiriSana ir |oti vienkar$a. Putekli un netirumu tiek savakti netirumu tvertné un
filtra. Nav nepiecieSams katru reizi tirit sanu birstites un iestces vietu.

Netirumu tvertnes tiriSana.

1. Atveriet robota aug8éjo vacinu ka tas paradits attéla 13.
2. l1znemiet ara netirumu tvertni ka paradits attéla 14.

Att. 13

Att. 14
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TIRISANA UN E

3. Nonemiet netirumu tvertnes aug$éjo vacinu Att.15.
4. Paceliet uz augSu un izpemiet filtru Att.16.
5. Izmetiet ara netirumus un putek|us Att.17.

Att. 17
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TIRISANA UN EKS

6. Izskalojiet netirumu tverni ar Gdeni (Att.18), nav nepiecieSams tvertni mazgat
katru reizi.
7. Iztriet filtru ar zobubirsti Att.19.

Att. 18
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TIRISANA UN
8. Kad tvertne izzuvusi, varat filtru uzstadit atpaka] (Att.20.)

9. Uzstadiet atpaka] netirumu tvertni (Att. 21)

Att. 20

Att. 21
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TIRISANA U

lesiices tiriSana

Lai nodroSinatu efektivu un konstantu gaisa plismu, periodiski nonemiet netirumus,
kas sakrajas ap robota gaisa iesici. Lai to izdarTtu Jums:

1. Jaizslédz aparats ar izslégSanas slédzi.

2. Janotira gaisa ieslices vieta (Att. 22)

Att. 22

Sanu birstisu tiriSana
1. Izslédziet aparatu un pagrieziet to otradak ar apaksu uz augsu.
2. Atskravéjiet turétajus un nonemiet sanu birstites, iztiriet tas un vietu, kur tas atradas
(Att. 23)
. Uzstadiet atpakal sanu birstites..
. Péc ilgaka lietoSanas laika, sanu birstites janomaina pret jaunam.
5. Ja sanu birstites izskatas saburzitas vai citadi deformétas, tas jaieliek karsta
ddenT, un tas atgus sakotnéjo izskatu..

W

Sanu birstite
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Probléma

lemesls

Risinajums

Péc ieslégSanas mirgo
sarkans indikators.

1zladéjies akumulators.

Uzladéjiet iekartu.

Nevar ieslégt iekartu.

1.Parbaudient vai ir uzstadits

akumulators.

1.pareizi uzstadiet
akumulatoru.

2 2.trlkst jaudas. 2.pilnTba uzladéjiet
akumulatoru.
lekartu nevar uzladéet ‘= ; Griezaties servisa,
3 |, un akumulatora indikators Bojats adapteris. lai to saremonté.
nedeg.
Robots nebrauc taisni, Probléma priek$éja riteni. Griezaties servis3, lai
4 tikai aplveida kustibas. to saremonté.
leslédzot robotu un pies- = e _ S L
5 | piezot izvéles sl&dzi tas Izvéles slédzis ir iestrédzis. rgﬁzs(gi%l?;?s\tl?é\lg%ksas
nesak tiriSanu. )
Nedarbojas talvadibas Akumulatori ir janomaina./ |Nomainiet akumulatorus.
pults. Nav uzstadtti akumulatori. / | /Uzstadiet akumulatorus
6 Akumulatori nav uzstadtti pareiza seciba.
pareizi.
Robots nevar atrast Parliecinaties vai bazes Novietojiet bazes staciju
bazes staciju. stacija ir uzstadita pareizi pareizaja pozicija,
péc instrukcijas. parbaudiet tds augstumu
7 no zemes (vai robota
kontaktpunkti atbilst
bazes stacijas
kontaktiem.
lekarta neladéjas caur Akumulators ir pilniba tuk§s | Uzladgjiet iekartu,
8 |bazes staciju. un to nevar uzladét caur izmantojot adapteri.
bazes staciju.
Robots nesak darbu, kad |Robots nav ieslégts. leslédziet aparatu.
9 |tas ir pilnTba uzladéjies
no bazes stacijas.
Robots nesak darbu, kad | "FULL GO" funkcija nav Uzstadiet "FULL GO"
10 tas ir pilniba uzladéjies uzstadrta. funkciju uz bazes
no bazes stacijas. stacijas.
Sanu birstites ir palikusas |Tas ir lietotas ilgu laiku levietojiet karsta ddenr,
saburzitas vai citadi tas palidzés atgat °
11 | deformétas. sakotnéjo formu.
12 Nevar ieslégt "FULL GO" |Robots nav pieslédzies Pievienojiet robotu
no bazes stacijas. bazes stacijai. bazes stacijai.
lekarta nevar tikt atpakal |[Ta iriestrégusi. Palidziet robotam atbri-
13 voties no skérsliem.

uz bazes staciju.
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